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ACTIVIDADES DE BPRENDIZBIE . ' - ’
Exposicidn por parte del maestro de las técnicas de optimizacion y modelado, ademas del uso de herramientas para la
simulacion de sistemas robdticos. Se utilizaran diapositivas, articulos cientificos, material audiovisual, programas

especializados. Por parte de los alumnos se realizaran proyectos en donde se modelen y simulen diversos elementos y tareas
de un sistema robdtico. : }
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