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TEMAS ¥ SUBTEMAS

1. Introduccidn al control de robots avanzados

2. Arquitectura de robots avanzados

L

L

[® a1




o )
P
2
o

ni

BIBLIOGRAFIA [T1PO, F””?Léiﬂ AUTOR, EDITORIAL Y %‘i{}}
Basica:

1. FuK.S, . Gonzélez, R.C, C.S.G. Lee, Robética: Control, Deteccwn, Vision e Inteligencia, McGraw-Hill, ISBN 84-7615-
214-0.

2. Ollero Baturone Anibal, Marcombo (2001) Robética Manipuladores y robots méviles, Alfaomega, ISBN: 84-267-1313-
0.

3. Gino van den Berger, Morgan Kaufmann (2003). Collision Detection in Interactive 3D Environments, Series in
Interactive 3d Technology.

4. Robin R. Murphy, A Bradford Book (2000) Introduction to AI Robotics, The MIT Press, Cambridge, Massachussets,
London, England.

Consulta:

3 Desarrolio e implantacion de plataforma m%wtgm mgvil en entom

COKS { 3. Cambrian Intelligence, The :
. Nils j. Nllsson Morgan (1998). Artificial Intelligence, A New Synthesns Kaufmann
- Preparata F. P., Shamos M. 1. (1985). Computational Geometry An Introduction, Sprmger Verlag.

PERFIL PROFESIONAL DEL DOCENTE .
Estudios formalss, preferentemente de Doctorado 'gn cle

ion, control o ¢
en robdlica.

} A
DR. JOSE ANIBAL ARIAS AGUILAR OF POKGR W00 VICE RECTOR Adﬁ‘rﬁﬁ&ﬁ:TORlA
JEFE DE LA DIVISION DE ESTUDIOS DE POSGRADO : ' ACADEMICA




