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HORARIO LUNES MARTES MIÉRCOLES JUEVES VIERNES

8:00-9:00
Control de Robots
A1 - Postgrado

9:00-10:00          

10:00-11:00          

11:00-12:00          

12:00-13:00
Robótica de 

Manipuladores
A2 - Postgrado

 
Robótica de 

Manipuladores
A2 - Postgrado

Robótica de 
Manipuladores

Laboratorio de 
Inteligencia Artificial y 

Cómputo Inteligente

Robótica de 
Manipuladores
A2 - Postgrado

13:00-14:00
Seminario de Tesis 

I: Protocolo
Aula 8 

 
Seminario de Tesis 

I: Protocolo
Aula 8 

Seminario de Tesis 
I: Protocolo

Aula 8 

14:00-15:00  

15:00-16:00  

16:00-17:00
Fundamentos Matemáticos para la Robótica I 

Aula 15 

17:00-18:00
Programación concurrente y en tiempo real

A3 - Postgrado

18:00-19:00
Seminario de sensores y adquisición de datos

A3 - Postgrado

Materia Profesor

Programación concurrente y en tiempo real
Dr. Manuel Hernández Gutiérrez 

manuelhg@mixteco.utm.mx

Seminario de Tesis I: Protocolo
Dr. Ivan Antonio Garcia Pacheco

ivan@mixteco.utm.mx

Seminario de sensores y adquisición de 
datos

M.E.D.I. Heriberto Ildefonso Hernández Martínez 
hhdez@mixteco.utm.mx

Control de Robots
Dr. Fermín Hugo Ramírez Leyva 

hugo@mixteco.utm.mx
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Robótica de Manipuladores
Dr. Oscar David Ramìrez Càrdenas 

odramirez@mixteco.utm.mx

Fundamentos Matemáticos para la 
Robótica I

Dr. Cuauhtémoc Héctor Castañeda Roldán 
ccroldan@mixteco.utm.mx
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