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OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DE LA ASIGNATURA 
Proporcionar al alumno los fundamentos de las técnicas actuales de control y su uso en la implementación y análisis de 
sistemas. 
 

 
TEMAS Y SUBTEMAS 
 

1. Control con Variables de Estado. 
1.1. Introducción, Controlabilidad y Observabilidad 
1.2. Control mediante retroalimentación de estados 
1.3. Empleo de observadores de estado 
1.4. Aplicación de la retroalimentación de estados a sistemas multivariables 
 
2. Control no lineal. 
2.1. Linealización aproximada 
2.2. Linealización exacta de sistemas no lineales 
2.3. Control por modos deslizantes 
 
3. Control por lógica difusa. 
3.1. Conjuntos difusos y lógica difusa 
3.2. Funciones de pertenencia 
3.3. Variables lingüísticas 
3.4. Operadores lógicos difusos 
3.5. Sistemas de control difusos 
 
4. Aplicaciones. 
4.1. Controladores para convertidores de CD-CD, CD-CA 
4.2. Motores de CD 

 

 
ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE 
Sesiones dirigidas por el profesor, en donde presente conceptos y resuelva ejercicios. Las sesiones se desarrollarán 
utilizando medios de apoyo didáctico como son la computadora y los retroproyectores. 
Investigación bibliográfica en libros de texto y otras fuentes de consulta. 
Asignación de tareas que refuerzan el material visto en el salón de clases. 
Diseño y simulación de circuitos usando paquetes computacionales. 
Prácticas de Laboratorio. 
 

 
CRITERIOS Y PROCEDIMIENO DE EVALUACIÓN Y ACREDITACIÓN 
La evaluación del curso comprenderá tres calificaciones parciales que tendrán una equivalencia del 50% y una calificación 
final que corresponderá al 50% restante.  
 
Para cada calificación parcial se deberá considerar un examen oral o escrito, tareas y prácticas de laboratorio. La calificación 
final deberá incluir un examen oral o escrito y un proyecto final de aplicación o de investigación, con temas estrictamente 
afines a la materia. 
 
Los porcentajes correspondientes, en los aspectos considerados para las calificaciones parciales y la final,  se definirán el 
primer días de clases, con la participación de los alumnos. 
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PERFIL PROFESIONAL DEL DOCENTE 
Ingeniero en Electrónica con Maestría o Doctorado en Control. 

 


