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Reglamento de la categorfa de . < ¥ e ? o,
robot de laberinto en el o X <,
noveno concurso de :\ Labor et 2
minirobética en la Universidad .- o
Tecnolbgica de la Mixteca. ;9 5

La categoria de Robot de laberinto

. o : o
consiste en disenar y construir un robot 4 g

autonomo capaz de hallar un camino
que le permita salir de un laberinto.

Especificaciones del robot

1. El robot no puede tener ningun tipo de elemento que pueda danar el
area de competencia.

2. Cada robot deberd tener un mterruptor o botén que permita iniciarlo y
detenerlo, éste debe ser visible para el jurado y el publico.

3. El robot deber ser completamente autonomo, en otras palabras, no se
mmplementard ningin enlace alambrico o 1nalimbrico hacia algun
dispositivo externo ni de control remoto.

4. El robot debera utilizar baterias. Esta prohibido el uso de cualquier tipo

de combustible.

No hay restricciones con respecto al uso de kits de robotica, kits de

E.ﬁ

electronica o disenos completamente propios.

6. Se permite el uso de cualquier procesador o circuito para controlar el
movil.

7. Con respecto a las dimensiones del robot, se debe tener en cuenta el drea
de competencia.

8. No existira Iimitaciébn en cuanto a la cantidad y tipos de sensores o
actuadores que utilizaran los robots. N1 tampoco del peso del robot.

9. El robot debera estar preparado para trabajar bajo condiciones de luz
variadas.
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Area de

competencia
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1. La competencia se realizard sobre una plataforma fija que consta de un piso
y paredes que estaran adheridas al piso, toda la estructura sera de MDF
(acabado natural). Las caracteristicas del laberinto se muestran en la tabla 1.

Tabla 1. Especificaciones de la plataforma.

Dimensiones 1.2mx 1.2m
Largo de las paredes 20 cm - 50 ecm
Grosor de las paredes 9 mm
Ancho de los senderos 25 cm
Alto de las paredes 10 cm
Angulos 90°

2. Eldrea de competencia es similar a la mostrada en la figura 1 (no es la que

se utilizara en el evento).

9 mm

25 cm

Punto de >

partida

>

Punto de
salida

Figura 1. Dimensiones de la pista para la categoria de Robot de laberinto.
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La competencia

. Antes de miciar la competencia se llevara a cabo un sorteo entre los

competidores para determinar el orden de participacion.

El robot debe miciar en el punto de partida e miciar su recorrido a la
orden de “Arranque” del juez en turno.

El objetivo sera llegar a la meta en el menor tiempo posible y
acumulando las menos faltas posibles.

El robot tendra dos oportunidades para realizar el recorrido. La primera
puede ser empleada para desarrollar algiin algoritmo de mapeo.

Durante la competencia solo el capitan del equipo podra acercarse al
area de competicion.

En caso que el robot quede mmovil mas de 30 segundos, se dara por
terminado su turno.

. En la ronda de clasificacion los robots tendrian un ttempo maximo de 5

minutos para resolver el laberinto o determinar su mayor avance.
Avanzaran a la ronda final los mejores tiempos o los robots que se
aproximen mas a la meta, el nimero de finalistas dependera de la
cantidad de competidores.

La forma de la pista entre la ronda de clasificacion y la ronda final puede
ser diferente.

Declaratoria de ganador

1. Se declara ganador al robot que haya concluido el laberinto en el menor
tiempo.

2. En el caso particular de que ningan robot llegue a la meta, los jueces
tomaran en cuenta el desempenio de los robots y su decision serd
mapelable.

Penalizaciones

Sera considerado como penalizacion cada uno de los siguientes aspectos:

I.
2.

Provocar desperfectos en el area de competicion.
Realizar cambios en la programacién de su robot una vez que ha miciado
una ronda.
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Tocar el robot antes de que los participantes/jurados den por terminada
la prueba.

El robot es incapaz de funcionar.

Se rompen o separan partes del robot que impidan su objetivo.

Insultar o agredir a miembros de la organizacion, asi como a los demas
competidores.
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